
EasyChair Preprint
№ 8748

Automatic Trash with Internet of Things
Technology

Sathira Chaichanaglang, Kritsana Panyapoon,
Peeraporn Domrongjit and Monrada Sirimongkol

EasyChair preprints are intended for rapid
dissemination of research results and are
integrated with the rest of EasyChair.

August 30, 2022



ถังขยะอตัโนมัติด้วยเทคโนโลยอีนิเตอร์เน็ต 
ทุกสรรพส่ิง 

AUTOMATIC TRASH WITH INTERNET OF 
THINGS TECHNOLOGY 

สถิระ  ชัยชนะกลาง1 กฤษณ ปัญญะปูน1   

พรีพร ด ารงจติร1 และมนรดา ศิริมงคล1  
1สาขาวชิาวทิยาการคอมพวิเตอร์ คณะวทิยาศาสตร์และ
เทคโนโลย ีมหาวทิยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลกรุงเทพ 

2 ถนนนางลิน้จี ่แขวงทุ่งมหาเมฆเขตสาทร  
กรุงเทพฯ 10120 

sathera.ch@mail.rmutk.ac.th, 
605021000415@mail.rmutk.ac.th,  
605021001272@mail.rmutk.ac.th, 

monrada.s@mail.rmutk.ac.th 

บทคัดย่อ 
 ถังขยะอัตโนมัติด้วยเทคโนโลยี อิน เตอร์ เ น็ต 
ทุกสรรพส่ิง  ( Internet Of Things : IOT)  มีว ัตถุประสงค์ 
เพ่ือลดปัญหามลภาวะในส่ิงแวดลอ้มท่ีท าให้เกิดมลพิษจาก
ปริมาณขยะท่ีเ พ่ิมมากข้ึน โดยผู ้จัดท าได้พัฒนาถังขยะ
อตัโนมติัท่ีสามารถท าการบีบอดัขยะได ้และสามารถแสดงผล
ค่าปริมาณของอุณหภูมิ ความช้ืน และควนั บนโปรแกรม
ประยุกต์บลิงค์ (Blynk Application) ตลอดทั้ งแจ้งเตือนผ่าน
โปรแกรมประยุกต์ไลน์ (Line Notify) เม่ือมีปริมาณความจุ 
อุณหภูมิ และควนัไฟ  เกินค่าท่ีก าหนด การท างานของถงัขยะ
อตัโนมติัท าการรับค่าปริมาณของขยะ อุณหภูมิ ความช้ืน แก๊ส 
แ ล ะ ค วั น  จ า ก โ ม ดู ล เ ซ็ น เ ซ อ ร์  (Sensor  Module)  
มาแสดงผลผ่านหนา้จอแอลซีดี (LCD Display) และแสดงค่า
บนFปรแกรมประยุกต์บลิงค์ และแจ้งเตือนผ่านโปรแกรม
ประยุกต์ไลน์เม่ือค่าเกินก าหนด การบีบอัดขยะใช้มอเตอร์
แกนชกัควบคุมดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร์(Microcontroller) 
และบอร์ดอาร์ดุยโน (Arduino Board) โดยใช้โปรแกรมท่ี
พัฒนาข้ึนท าหน้าท่ีควบคุมการท างานและการเช่ือมต่อ
อุปกรณ์ต่าง ๆ เข้าด้วยกันกับโหนดเอ็มซียู (NodeMCU)  
ส่งค่าไปยังโปรแกรมประยุกต์บลิงค์และแจ้งเตือนผ่าน
โปรแกรมประยุกต์ไลน์  ผลการทดสอบถังขยะอัตโนมัติ  
โดยท าการบีบอดัขยะ การเปิดปิดช่องฝา การตรวจสอบค่า
ปริมาณขยะ อุณหภูมิ ความช้ืน และควนั การแสดงผลบน

หน้าจอแอลซีดีและบนโปรแกรมประยุกต์บลิงค์  และ 
การแจง้ตือนผ่านโปรแกรมประยกุตไ์ลน์ ทดสอบการท างาน
จ านวน 100 คร้ังมีความถูกตอ้งโดยเฉล่ียคิดเป็นร้อยละ 98.5 
 
ค าส าคญั  ถงัขยะอตัโนมติั อินเตอร์เน็ตทุกสรรพส่ิง ระบบแจง้
เตือน อาร์ดุยโน โหนดเอม็ซีย ูและเซ็นเซอร์ 
 

Abstract 
 Automatic trash with Internet of Things technology 
are intended to reduce environmental pollution from the 
increasing amount of waste. By the author have developed an 
automated trash bin that can compress and can display 
moisture and smoke content on the Blynk application, as well 
as through programmable alerts in LINE Notification. When 
there is a capacity, regulation and smoke set by the operation 
of the trash bin, it will receive the amount of waste smoke 
from the module and display it via the LCD screen and show 
the management program. Throughout the notification 
through the program. By compressing the waste, using the 
motor axis, controlled by by the microcontroller and Arduino 
board, using a developed program that controls the operation 
and connects the device with a  NodeMCU, sends the values 
to the cleaning program and alerts them through the program. 
Automatic trash test results by compressed garbage. Monitors 
the amount of waste, temperature, humidity, gas, smoke on 
the LCD screen and on the blinked application, as well as the 
alarm via the LINE application. The tests were performed  
100 times with an average accuracy of  98.5 % 
 
Keywords: Automatic Trash, Internet of Thing, Notification 
System, Arduino, NodeMCU, Sensor  Module 

 
1. บทน า 
 ขยะเป็นปัญหาท่ีเกิดข้ึนจากการอุปโภคและบริโภค
ของประชากรในแต่ละชุมชน ทั้งในส่วนปริมาณท่ีมีจ านวน
มากและการสะสมกระทั้ งท าให้เกิดของเสียท่ีส่งผลต่อ
สุขอนามัยและท าให้เกิดมลพิษ การจัดการจัดเก็บขยะเป็น



วิธีการหน่ึงในกระบวนการแกไ้ขปัญหา หากมีการจดัเก็บท่ีดี 
จดัเก็บไดป้ริมาณท่ีมากข้ึนในแต่ละคร้ัง และสามารถจดัเก็บ
ได้ตามรอบเวลาท่ีก าหนด ขยะจึงถูกน าไปก าจัดได้ เช่น  
การฝ่ังลบเพื่อการยอ่ยสลาย หรือการเผาก าจดั 
  ปัจจุบนัมีเทคโนโลยแีละอุปกรณ์ดิจิทลัอิเล็กทรอนิกส์
ท่ีทันสมัยและน่าสนใจ  เ ช่น  เทคโนโลยี อินเทอร์ เ น็ต 
ทุกสรรพส่ิง  ท่ี เ ช่ือมต่อประสานการท าง านระหว่าง
ไมโครคอนโทรลเลอร์ โหนดเอ็มซียู โมดูลเซ็นเซอร์ และ
โปรแกรมประยุกต์การแจ้ง เ ตือนผ่านโปรแกรมไลน์  
โปรแกรมประยุกต์บลิงค์ ท่ีใช้ในการเก็บค่าพารามิเตอร์ 
ท่ีวดัได้จากโมดูลเซ็นเซอร์เพื่อน ามาแสดงผล ผูจ้ ัดท าไดน้ า
เทคโนโลยีดงักล่าวมาประยกุตใ์ชง้านร่วมกนั โดยพฒันาเป็น
ถังขยะอัตโนมัติ  เ พ่ือจัดการจัดเก็บขยะท่ีท าให้มลภาวะ 
ในสภาพแวดลอ้มดา้นขยะลดนอ้ยลง  
    1.1  วตัถุประสงค ์
  1) เพื่อพฒันาตน้แบบถงัขยะอตัโนมติั และใชแ้อพ
พลิเคชนั ในการเก็บค่า การแสดงค่า การติดตามแจง้เตือนใน
การจดัการจดัเก็บขยะ 
 1.2  ขอบเขตของโครงงาน 
  1)  พ้ืน ท่ี ท่ี ใช้ในการทดสอบ สาขาวิทยาการ
ค อมพิ ว เ ต อ ร์  คณะ วิ ท ย า ศ า สต ร์ แ ล ะ เ ท ค โ น โ ล ยี   
มหาวทิยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลกรุงเทพ 
  2) โครงงานท่ีพฒันาข้ึนดว้ยเทคโนโลยีอินเตอร์เน็ต
ทุกสรรพส่ิง ในการเปิดและปิดช่องท้ิงขยะได้อัตโนมัติ   
การบีบอดัขยะ การติดตามการแจ้งเตือน การตรวจจับและ
แสดงผลค่าปริมาณของขยะ อุณหภูมิ ความช้ืน แก๊สและควนั  
 1.3 กรอบแนวคิดของโครงงาน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที ่1 กรอบแนวความคิดของโครงงาน 

2. ทฤษฎแีละงานวจัิยทีเ่กีย่วข้อง 
 ทฤษฎีและงานวิจยัท่ีเก่ียวขอ้งในการพฒันาถงัขยะ
อตัโนมติัมีดงัน้ี 

ทิพานัน พงษ์สุวรรณ และคณะ [1] ได้ท าการวิจัย
เร่ือง ระบบติดตามถังขยะอัจฉริยะ โดยเป็นระบบท่ีใช้ใน 
การจัดการปัญหาขยะท่ีเต็มก่อนก าหนดและมีกล่ินเหม็น  
ดว้ยการแจง้เตือนไปยงัส่วนกลางท าให้ทราบถึงปริมาณขยะ 
ท่ีใกลจ้ะเต็มและขยะมีกล่ินเหม็น การตรวจสอบต าแหน่งของ
ถังขยะท่ีเต็มแล้วถูกวางไว้จุดใดเป็นการแก้ปัญหาจาก 
ท่ีกล่าวมาขา้งตน้โดยการใช้เซ็นเซอร์แสงอินฟราเรดติดตั้ง
ภายในถังขยะ เพื่อวดัปริมาณขยะในถัง และน าเซ็นเซอร์ 
วดัคุณภาพอากาศเพ่ือตรวจสอบกล่ินเหม็นท่ีออกมาจากขยะ 
จากนั้ นจะส่งต าแหน่งของถังขยะโดยใช้ระบบน าทาง  
(Global Positioning System : GPS) ค่าของขอ้มูลดา้นปริมาณ
และกล่ินของขยะถูกอ่านค่าและส่งผ่านทางอุปกรณ์ตรวจจบั
แล้วน าส่งข้อมูลไปยงัเคร่ืองแม่ข่าย (Server) โดยมีระบบ
รายงานแจ้งเตือนทั้ งทางเว็บ และแอพพลิเคชันบนมือถือ   
เพ่ือบริหารจดัการและแกไ้ขปัญหาขยะในหอ้งสมุด 
   ปัญจพล ไทยปิยะ [2] ไดท้ าการวิจยัเร่ือง การพฒันา
ต้นแบบถังขยะอัจฉริยะเพ่ือส่งเสริมการเรียนรู้และสร้าง
เศรษฐกิจเชิงสร้างสรรค์ ผู ้วิจัยได้ท าการออกแบบกรอบ
แนวคิดการท างานของตน้แบบถงัขยะอจัฉริยะ โดยผูว้ิจยัเนน้
กลุ่มเป้าหมายผูใ้ช้งานไปท่ีศูนย์การเรียนรู้การจัดการขยะ
ชุมชนและกลุ่มผูรั้บซ้ือขยะ เพ่ือให้ผูใ้ชง้านเกิดการเรียนรู้ถึง
การคดัแยกขยะประเภทรีไซเคิลท่ีมีลกัษณะการใชป้ระโยชน์
ใกลเ้คียงกนั แต่มีราคารับซ้ือท่ีแตกต่างกนั ไดแ้ก่ บรรจุภณัฑ์
ประเภทกระป๋องเคลือบดีบุก และบรรจุภณัฑป์ระเภทกระป๋อง
อะลูมิเนียม ซ่ึงจะส่งผลใหเ้กิดการสร้างเศรษฐกิจในครัวเรือน
อย่างสร้างสรรค์ โดยผูว้ิจัยท าการออกแบบตน้แบบถงัขยะ
อัจฉริยะโดยค านึงถึงความเหมาะสมต่อการน าไปใช้   
โดยเลือกใช้วสัดุเป็นพลาสติกประเภทพอลิเอทิลีนความ
หนาแน่นสูง  (High Density Polyethylene : HDPE) จากการ
ออกแบบ พฒันาตน้แบบถงัขยะอจัฉริยะและท าการทดสอบ
ประสิทธิภาพของต้นแบบมีความถูกต้องในการคัดแยก 
ขยะรีไซเคิลประเภทกระป๋องโลหะบรรจุภณัฑร้์อยละ 92.17 
ความพึงพอใจของผู ้ใช้งาน ในชุมชนอยู่ ในระดับมาก 
  รุจีรัตน์ ชาวทองหลาง และกนกวรรณ สีฟุยเดช [3] 
ได้จัดท างานวิจัยเร่ืองระบบควบคุมการเปิด-ปิด ถังขยะ

ศึกษาทฤษฎีและข้อมลูที่เกี่ยวข้อง 

เก็บข้อมูลและวิเคราะห์ข้อมลูท่ีเกีย่วข้อง 

ออกแบบและพัฒนาถังขยะอัตโนมัต ิ

ทดสอบการท างานและประสิทธิภาพของระบบ 



อตัโนมติัดว้ยการตรวจจบัความเคล่ือนไหว (Control System 
On-Off Auto TrashPower by Motion Sensor) มีวตัถุประสงค์
เ พื่ อ ส ร้ า ง แ ล ะ อ อ ก แ บบก า ร ค ว บ คุ ม ก า ร เ ปิ ด - ปิ ด  
ฝาถงัขยะ เพื่อให้ผูใ้ช้งานมีความสะดวกสบายและทันสมยั 
ผู ้วิจัยได้เสนอการท าถังขยะในรูปแบบของการใช้ระบบ
เซนเซอร์ ซ่ึงสามารถควบคุมการ เปิด-ปิดถงัขยะอตัโนมติัได้
ทุกเหตุการณ์ โดยมีการท างานผ่านไมโครคอนโทรลเลอร์ 
(Microcontroller) ซ่ึงเป็นอุปกรณ์ท่ีสามารถเขียนโปรแกรม
เพื่อควบคุมการท างาน ดว้ยระบบตรวจจบัความเคล่ือนไหว
โดยใช้ PWM (Pulse Width Modulation) สร้างสัญญาณพลัส์
แบบสแควร์ เวฟท่ีสามารถปรับเปล่ียนรอบการท างาน  
(Duty Cycle) น าไปควบอุปกรณ์กบัมอเตอร์ เพ่ือความคุมการ
ท างานของระบบเซนเซอร์ตรวจจบัความเคล่ือนไหวให้ฝาถงั
ขยะสามารถเปิด-ปิดไดอ้ตัโนมติั  
   อานนท์ เนตรยอง และธิติมา นริศเนตร [4] ไดจ้ดัท า
งานวิจยัเร่ือง ถงัขยะอจัฉริยะ โดยผูจ้ดัท าไดก้ล่าววา่ เน่ืองจาก
ในปัจจุบันโลกมีจ านวนประชากรท่ีเพ่ิมข้ึนท าให้ในแต่ละ
พ้ืนท่ีมีปริมาณขยะเพ่ิมข้ึน ขยะท่ีเกิดข้ึนในชุมชนมาจาก
ครัวเรือน ร้านคา้ และสถานท่ีของชุมชน ขยะดงักล่าวน้ีส่งผล
ให้เกิดปัญหาโดยสามารถแยกได้เป็น 2 ด้านหลกั  คือ ด้าน
กายภาพไดแ้ก่ ปัญหาปริมาณขยะท่ีสะสมเพ่ิมมากข้ึน ซ่ึงเพ่ิม
ความยุ่งยากในการก าจัด ส่งผลให้เกิดปัญหากล่ินเหม็น
รบกวน เป็นต้นเหตุของปัญหางด้านมลพิษ ได้แก่ การเกิด
ปัญหาก๊าซมีเทนท่ีเป็นตน้เหตุท าให้เกิดโลกร้อน รวมไปถึง
ปัญหาการเกิดไดออกซิน (Dioxins) ซ่ึงเป็นสารก่อมะเร็ง ทาง
คณะผูว้ิจัยได้จัดท าถงัขยะอจัฉริยะแจ้งเตือนผ่านเว็บไซด์ท่ี
สามารถเปิด-ปิด ช่องท้ิงขยะได้อัตโนมัติ เพ่ือช่วยลดการ
สัมผสัเช้ือโรคและส่ิงปฏิกูล และช่วยให้เจา้หนา้ท่ีท าการเก็บ
ขยะทราบถึงสถานะเชิงปริมาณของขยะภายในถังว่าถงัใด
สามารถท่ีจะน ารถบรรทุกขยะเก็บเอาไปท้ิงได ้โดยมาตอ้งรอ
ให้ปริมาณขยะลน้ออกมาด้านนอก ส่วนถงัขยะท่ีมีปริมาณ
ขยะนอ้ยยงัไม่มีการจดัเก็บ ท าให้เจา้หนา้ท่ีไม่เสียเวลาในการ
ขบัรถวนไปมาเก็บขยะตามชุมชน ซ่ึงไม่ท าให้เกิดปัญหารถ
ติดตามซอกซอยบริเวณชุมชน ท าให้การท างานในแต่ละคร้ัง
สะดวกรวดเร็ว ไม่เสียเวลาในการท างาน ไม่สูญเสียเช้ือเพลิง
ในการขบัรถ ท าใหก้ารจดัเก็บขยะมีประสิทธิภาพมากข้ึน 
 
 

3. วธีิการด าเนินการ 
 วิธีการด าเนินการของโครงงาน แบ่งออกเป็น       
2 ขั้นตอนดงัน้ี  
      3.1 ศึกษาทฤษฎีและงานวิจยัท่ีเก่ียวขอ้งกบัการพฒันาถงั
ขยะอตัโนมติั ดงัน้ี 
       1) อาร์ดุยโน (Arduino) เป็นบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
ท่ีน ามาใช้งานร่วมกับอุปกรณ์ต่าง ๆ ของระบบ โดยมี
ภ าษ า ซีพลัสพลัส เ ป็นโปรแกรม ท่ี ใช้ ในก าร พัฒน า
โปรแกรมควบคุม 
       2) โหนดเอม็ซีย ู(NodeMCU) เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์
ท่ีสามารถเ ช่ือมต่อเครือข่ายไร้สาย  (“WIreless fidelity :  
Wi-Fi) ได ้น ามาใชพ้ฒันาถงัขยะให้สามารถเช่ือมต่อไดทุ้กท่ี 
ดว้ยเทคโนโลยอิีนเทอร์เน็ตในทุกสรรพส่ิง  
       3)  สวิตชิง เพาเวอร์ ซบัพลาย (Switching Power Supply) 
เ ป็นแหล่งจ่ายไฟตรง คงค่าแรงดัน โดยเปล่ียนแปลง
แรงดันไฟฟ้ากระแสสลับแรงดันสูง ให้เป็นแรงดันไฟฟ้า
กระแสตรงแรงดนัต ่า เพื่อใชเ้ป็นแหล่งจ่ายแรงดนัไฟฟ้าใหก้บั
ระบบ 
       4)  จอแสดงผลแอลซีดี (LCD Display) เป็นจอภาพท่ี
น ามาใชแ้สดงค่าสถานะต่าง ๆ โดยท าการติดตั้งไวบ้นถงัขยะ 
       5) มอเตอร์ ไดร์ฟเวอร์ (Motor Driver) เป็นอุปกรณ์ขบั
การหมุนของมอเตอร์ 
       6)  เซอร์โว มอเตอร์ (Servo Motor) เป็นมอเตอร์ท่ีสามารถ
ควบคุมทิศทางและต าแหน่งมุมในการหมุน ความเร็ว และ
แรงบิด 
       7)  มอเตอร์แกนชัก (Linear Actuator) เป็นมอเตอร์ท่ี
เคล่ือนท่ีเชิงเส้น ขบัเคล่ือนดว้ยพลงังานไฟฟ้ากระแสงตรง ท่ี
น ามาใชง้านทดแทนระบบไฮดรอลิคและระบบนิวเมติก 
       8 )  เซนเซอร์อัลตราโซนิค (Ultrasonic Sensors) เ ป็น
อุปกรณ์ท่ีใชใ้นการวดัระยะทางดว้ยแสง ต าแหน่งเร่ิมตน้เร่ิม
จากหวัวดัของเซนเซอร์ถึงพ้ืนท่ีผิวสมัผสั น ามาใชใ้นการวดัค่า
ปริมาณขยะ       
       9) เซนเซอร์อุณหภูมิและความช้ืน (Sensor Temperature 
and Humidity) เป็นโมดูลเซนเซอร์ส าหรับการตรวจจบัวดัค่า
อุณหภูมิและความช้ืนในอากาศ 
       10)  โมดูลเซนเซอร์แก๊ส (Gas Sensor Module) ใชใ้นการ
ตรวจจับวัดแก๊สไวไฟ กลุ่มแอลพีจี  มี เทน แอลกฮอลล์  
โพรเพน ไฮโดรเจน และควนัไฟท่ีเกิดจากการเผาไหม ้



       11 )   โปรแกรมประยุกต์บ ลิงค์ (Blynk Application)  
เป็นโปรแกรมท่ีใช้ในการเก็บค่าและแสดงค่าปริมาณจาก
อุปกรณ์ตรวจจบั โดยการส่งค่าผา่นทางโหนดเอม็ซีย ู
       12)  โปรแกรมประยุกต์ไลน์ (Line Notify Application) 
เป็นโปรแกรมประยกุตท่ี์มีบริการดา้นการส่งขอ้มูลมลัติมีเดีย 
และมีบริการการแจ้ง เ ตือนทางข้อความผ่านช่องทาง 
การเช่ือมต่อดว้ยเอพีไอ (Application Programming Interface : 
API) 
  
    3.2 ออกแบบถงัขยะอตัโนมติั 
 จากการศึกษาและวเิคราะห์การท างาน การออกแบบ 
โครงสร้างและองคป์ระกอบ มีสถาปัตยกรรมของระบบ และ
การเช่ือมต่ออุปกรณ์โดยมีรายละเอียดดงัน้ี   

 
ภาพที ่2 สถาปัตยกรรมของระบบถงัขยะอตัโนมติั 

 
ภาพที ่3 การเช่ือมต่อระหวา่งอุปกรณ์ของระบบถงัขยะ
อตัโนมติั 
 

4.  ผลการด าเนินงาน 

 ผูพ้ฒันาได้จดัท าถงัขยะโดยมีขนาด กวา้ง 50 ซม. ยาว 
50 ซม. และสูง 100 ซม. ท่ีท างานโดยการอ่านค่าจากโมดูล

เซ็นเซอร์ อัลตราโซนิค อุณหภูมิ ความช้ืน แก๊ส และควนั  
มาประมวลผลท่ีแผงวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ อาร์ดุยโน 
ซ่ึงเป็นแผงวงจรหลกัในการควบคุมการท างานของระบบและ
ส่งค่ าไปยังหน้าจอแอลซีดี เพื่ อท าแสดงผลบนถังขยะ  
การส่งค่าไปยงัโปรแกรมประยกุตบ์ลิงคเ์พ่ือท าการเก็บค่าและ
แสดงผลบนเวบ็ไซค ์การแจง้เตือนติดตามผ่านทางโปรแกรม
ประยกุตไ์ลน์เม่ือมีค่าปริมาณเกินก าหนด  
 

 
 

 ภาพที ่4 ถงัขยะอตัโนมติั 
 

 
ภาพที ่5 ค่าปริมาณอุณหภูมิ ความช้ืน ปริมาณขยะ แก๊ส 
และควนั บนโปรแกรมประยกุตบ์ลิงค ์

 



 
ภาพที ่6 การแจง้เตือนบนโปรแกรมประยกุตไ์ลน ์

 
5. สรุปผลโครงงานและข้อมูลเสนอแนะ  
 จากการทดสอบถังขยะอัตโนมัติ สรุปได้ว่าถังขยะ
อตัโนมติัสามารถตรวจจบัค่าปริมาณขยะ อุณหภูมิ ความช้ืน 
แก๊สและควนัได ้สามารถเปิดและปิดฝาถงัไดโ้ดยอตัโนมติั 
และมีการแสดงผลและแจง้เตือนได ้การบีบอดัขยะสามารถ
บีบอัดขยะพลาสติก กล่องโฟม กระป๋องอลูมิเนียม และ
กระดาษได้ ส่วนขยะจ าพวกขวดแก้ว ไม่สามารถกดได้ 
เน่ืองจากขยะเป็นของแขง็ และแรงบีบอดัของมอเตอร์แกนชกั
ไม่เพียงพอ ท าใหมี้ขอ้จ ากดัในการบีบอดัขยะท่ีมีลกัษณะแขง็ 
5.1  ขอ้จ ากดัของโครงงาน 
 1) ถังขยะอัตโนมัติสามารถบีบอัดขยะได้ดีกับขยะ 
ท่ีมีลกัษณะไม่เป็นของแขง็ 
 2) ถงัขยะอตัโนมติัใชแ้หล่งจ่ายกระแสไฟฟ้าจากไฟฟ้า
กระแสสลบัแปลงเป็นไฟฟ้ากระแสตรง ไม่มีแหล่งจ่ายไฟฟ้า
กระแสตรงภายในเคร่ือง ท าให้เม่ือระบบไฟฟ้ากระแสสลบั
ขดัขอ้งจะไม่สามารถท างานได ้
5.2  ขอ้เสนอแนะ 
 1) ควรปรับมอเตอร์แกนชักให้มีแรงอัดท่ีมากข้ึน 
เพื่อให้ถงัขยะอัตโนมติัสามารถบีบอดัขยะท่ีมีลกัษณะเป็น
ของแขง็ไดแ้ละไดป้ริมาณขยะท่ีมากข้ึน   
  2) ควรระบุประเภทของขยะท่ีเหมาะสมในการใชง้าน
เพื่อใหก้ารบีบอดัขยะท าไดดี้ข้ึน 
 3) ควรเพ่ิมแหล่งจากไฟฟ้ากระแสตรง เช่น แบตเตอรี
ห รื อ แห ล่ ง จ่ า ย ไฟ ฟ้ า ก ร ะ แสต ร ง จ า ก โ ซล า เ ซ ล ล์   
เพ่ือใหมี้แหล่งจ่ายไฟฟ้าส ารอง 
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